
 
Gravitation universelle, pesanteur terrestre, système solaire

Terminale :

Définir le vecteur vitesse comme la dérivée du vecteur position par rapport au temps et le vecteur 
accélération comme la dérivée du vecteur vitesse par rapport au temps 
Citer et exploiter les expressions des coordonnées des vecteurs vitesse et accélération dans le repère 
de Frenet, dans le cas d’un mouvement circulaire 
Caractériser le vecteur accélération pour les mouvements suivants : rectiligne, rectiligne uniforme, 
rectiligne uniformément accéléré, circulaire, circulaire uniforme 

En amont :

durée objectif Tache enseignant Tache eleve Competence 
travaillé

En aval :


